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1. szint

Robotkezelés h YuMi Workshop

2. szint
ROBOTPROGRAMOZOI FELHASZNALOI
TEMAKOR TEMAKOR
Programozas 1. <—A> Emelt szmt’u
robotkezelés
Programozas 2.
3. szint

RobotStudio

Az oktatasok a fenti abra szerint egymasra épiilnek.
A Workshop az oktatasi szintektdl fliggetleniil barmikor kérheté.



Robotkezelés
IRC5

KEPZES CELJA S$ZUKSEGES ELOFELTETEL
- Arobot rendszer bekapcsolasa és elinditasa Nincs
- Arobot rendszer 6nall6 kezelése, lzemeltetése
- Arobot manualis mozgatdsa IDOTARTAM
- Programok betoltése és futtatdsa 2 munkanap
- Egyszer( hibdk és rendszer ledllasok felismerése,

kezelése (pl.: vészmegallas, Gitkdzés) ARAK

850 EUR/f6

TARTALOM
. Biztonsagtechnika és munkavédelem MINIMUM, MAXIMUM LETSZAM
- Robot rendszer felépitése és funkcidi 3-6f6
. Uzemmaédok és mozgatds kézi izemdédban
. Ki- és bemeneti jelek kezelése HELYSZIN
- Programok betdltése, futtatasa Az ABB telephelye

. Hibalizenetek és lizemallapotok
- Biztonsagi masolat készitése




Programozas 1.
Bevezetés az IRC5 programozasaba

KEPZES CELJA

- A RAPID programnyelv megismerése, bevezetés a

Egyszerl mozgasutasitasokat tartalmazé prog-
ramok 6nallé készitése, médositasa, futtatasa

program olvasasaba
A Flex Pendant és RobotStudio alapvet6 progra-
mozasi funkcidinak megismerése, hasznalata

TARTALOM

Biztonsagtechnika és munkavédelem
Robot rendszer funkcidi és bedllitasuk
RAPID program struktira

Egyszerl mozgas programok készitése
Ki-, és bemeneti jelek programozasa
Program strukturak megismerése
Osszeflizétt program létrehozésa
Rendszer kalibralasa

Programozas 2.
Haladé IRC5 programozasi ismeretek

KEPZES CELJA

Programozas a robottal valé kézvetlen kapcsolat
nélkdl (offline)

RobotStudio megismerése

Program szerkesztési, mdédositasi, tesztelési
lehet6ségek a RobotStudioban

Komplex utasitasok és programozasi technikak
alkalmazasa

A Multitasking opcié megismerése és programo-
zasa

TARTALOM

Biztonsagtechnika és munkavédelem

Ki- és bemeneti jelek programozasa
Programozdas RobotStudio segitségével (offline
és online)

Rendszer paraméterek (rendszer jelek, jelszavas
védelem, stb.)

Lokalis és globalis adatok haszndlata
Paraméteres rutin- és funkciomeghivas
Recordok hasznalata

SZUKSEGES ELOFELTETEL
- Robotkezeléi oktatas

IDOTARTAM
3 munkanap

ARAK
1150 EUR/f6

MINIMUM, MAXIMUM LETSZAM
3-6 6

HELYSZIN
Az ABB telephelye

SZUKSEGES ELOFELTETEL
« Programozas 1. oktatas

IDOTARTAM
2 munkanap

ARAK
1290 EUR/f6

MINIMUM, MAXIMUM LETSZAM
3-6 f6

HELYSZIN
Az ABB telephelye



RobotStudio
Modellezés és szimulacié RobotStudio
segitségével

KEPZES CELJA $ZUKSEGES ELOFELTETEL
- Offline rendszer létrehozasa és hasznalata Ro- « Programozas 2. oktatds
botStudio -ban
- Szimulacids feladatok végrehajtasa Uj rendsze- IDOTARTAM
rekhez a SmartComponents segitségével 3 munkanap
« Ciklusid6 szamitas
ARAK
TARTALOM 1290 EUR/f6
- Biztonsagtechnika és munkavédelem
- Rendszerek és egységek létrehozdsanak leheté- MINIMUM, MAXIMUM LETSZAM
ségei 3-6 f6
« A grafikus komponensek létrehozdsa és szer-
kesztése HELYSZIN
« Szerszamok és munkateriletek |étrehozdsa és Az ABB telephelye
mérése

- Grafikai objektumok mozgatasa

« Pozicidk és Utvonalak létrehozasa

- Automatikus Utvonalgydrtds hajlitott testeken

« Szimulacids lehet6ségek (litkdzés detektdlds,
ciklusid6 szamitas, stb.)

« Szimuldcié rogzitése

« SmartComponentss




Emelt szintu robotkezelés

IRC5

KEPZES CELJA

- Vezérlészekrény miikédésének megismerése

« Robotkar miikédésének megismerése

. Legfontosabb alkatrészek megismerése

« Hibakeresési folyamatok meggyorsitdsa és pontositasa

TARTALOM
Kidolgozas alatt

Kérjlik, a képzés elérhetSségérdl érdeklédjon megadott
elérhet8séglinkon!




Biztonsagtechnika
SafeMove 2

KEPZES CELJA

« Robotos munkaallomasok gépbiztonsagi kévetelményeinek
megismerése (bevezetés)

. A SafeMove kartya mechanikus / elektromos beillesztése

« A SafeMove mlikddéséhez sziikséges rendszerkdvetelmények
létrehozasa

. SafeMove funkcidk megismerése

TARTALOM

- Biztonsagtechnika és munkavédelem

. SafeMove opcidval rendelkezé berendezés mikddtetése
« SafeMove konfiguralasa

« SafeMove hasznalatat tdmogaté rutinok

« Felhaszndléi jogosultségok kezelése

. SafeMove zondk megjelenitése a RobotStudio-ban

-, o
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SZUKSEGES ELOFELTETEL
« Programozas 1. oktatas

IDOTARTAM
3 munkanap

ARAK
1350 EUR/f6

MINIMUM, MAXIMUM LETSZAM
3-4 18

HELYSZIN
Az ABB telephelye
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Kollaborativ robotok
YuMi

KEPZES CELJA

- A YuMi mikddési funkcidinak megismerése,
hasznélata

- AYuMi-val valé egyszer(i mozgasprogramok
készitése

. Bevezetés az egylttmiikddé robotikaba

TARTALOM

- Biztonsagtechnika és munkavédelem

- AYuMi App hasznalata a Pick and Place felada-
tokhoz

- YuMi SmartGripperek haszndlata

- A MultiMove haszndlata szinkronizalt mozgashoz

SZUKSEGES ELOFELTETEL
Nincs

IDOTARTAM
3 munkanap

ARAK
1290 EUR/f6

MINIMUM, MAXIMUM LETSZAM
3-6 f6

HELYSZIN
Egyeztetés szerint
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Workshop

KEPZES CELJA
Megrendel6 altal kért témakorok attekintése
el6zetes egyeztetés alapjan

IDOGTARTAM
Egyedi ajanlat alapjan

ARAK
Egyedi ajanlat alapjan

MINIMUM, MAXIMUM LETSZAM
1-6 f8

HELYSZIN
Egyeztetés szerint

ABB Kft.
VA&ci at 99.
1139 Budapest

www.abb.hu
www.facebook.com/ABBMagyarorszag
www.youtube.com/ABBMagyarorszag
www.instagram.com/abb_magyarorszag





